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Programmation Structurelle

+»La programmation peur étre linéaire ou structurée en
fonction de la nature de la tache d’automatisation .

» Programmation linéaire :

Utilisée pour la résolution des taches
d’automatisation simple .Le programme d’utilisateur
est écrit entierement dans le bloc organisation (OB1).

» Programmation structurée :

Utilisée pour la résolution des taches complexes. Le
programme utilisateur est subdivisé en différentes
taches et chacune d’elle est écrite dans un bloc
programme (FC, FB, OB).

3-oct-17 UMMT. Dep. Automatique
M CHARIF

Programmation Structurelle

“ La programmation API peut étre linéaire ou
structurée en fonction de la tiche d’automatisation.

Programmation linéaire et structurée.

.
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Programmation Structurelle

Programmation Structurée

Pour les automatismes complexes, la subdivision en parties plus
petites est recommandée, celles-ci correspondent aux fonctions
technologiques du processus, et sont appelées blocs (programmation
structurée). Cette structuration offre les avantages suivants :

« Fcriture des programmes importants en mode simplifier ;
» Standardiser certaines parties du programme ;

» Simplifier I’organisation du programme ;

* Modifier facilement le programme ;

* Simplifier le test du programme, (exécution par section) ;
Faciliter la mise en service.

3-oct-17 UMMT. Dep. Automatique
M.CHARIF

Programmation Structurelle

La programmation des automatismes complexes nécessite
une subdivision du programme utilisateur en taches,
chaque tache est écrite dans un bloc programme, les blocs
programme disponible sous STEP7 sont

¢ Blocs d'organisation (OB) ‘

¢ Blocs de données (DB) ‘

¢ Blocs fonctionnels (FB) ‘

¢ Les fonctions (FC) ‘

o
3-oct-17 UMMT. Dep. Automatique

M.CHARIF

° 0

Programmation Structurelle

* Blocs d'organisation (OB)

Les blocs d’organisations constituent I’interface entre
le systeme d’exploitation et le programme utilisateur .
Ces blocs déterminent la structure du programme et ne
peuvent étre appelé par le systeme que selon leurs priorités.
Cela revient a dire que I’exécution d’un OB peut étre interrompu
par ’appel d’un autre OB plus prioritaire.

¢ Blocs de données (DB)

Les Blocs de données servent a stocker le programme utilisateur
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Programmation Structurelle

¢ Blocs fonctionnels (FB)

Un bloc fonctionnel est bloc avec rémanence (mémoire).
Un bloc d’instance qui en constitue la mémoire.

¢ Les fonctions (FC)

Blocs sans mémoire. Les FC contiennent des
routines de programme pour les fonctions
fréquemment utilisées. Les fonctions peuvent faire
appel a des blocs de données globaux pour la
sauvegarde des données.
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Programmation Structurelle

Lélévation
L évacuation.

Exemple d’application
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Programmation Structurelle
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Programmation Structurelle

Programmation linéaire

Trouvez
Les Programmes
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Programmation Structurelle
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L'élévation
L évacuation.
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Programmation Structurelle
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Programmation Structurelle
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Programmation Structurelle

Finalisez
Les Programmes
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Programmation Structurelle

Cahier des charges :
- remplir avec LPR jusqu'a o OO 00000 -
e Remplissage "

+si nivi=1 brasser et ne plus
arréter avant fin de vidange

+Admettre additif si
niv1 < niveau < niv2
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Programmation Structurelle

Table des Mnémoniques
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Programmation Structurelle

Finalisez
Les Programmes
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Programmation Structurelle

Traitement des valeurs E/S
Analogiques
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Utilisation de modules analogiques
Processus Module d‘entrée analogique
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Normalisation d‘une entrée analogique

Réseau 1: Normalisation d'une entree analogique
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Normalisation d‘une sortie analogique

Réseau 1: Normalisation d'une sortie analogique
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Exemple d’application

Cahier des charges :
- remplir avec LPR jusqu'a
niv3

+si nivi=1 brasser et ne plus

arréter avant fin de vidange N Additif

+Admettre additif si
niv1 < niveau < niv2
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Programmation Structurelle

Finalisez
Les Programmes
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Configuration Centralisée

Créafion d'une stafion
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Configuration Centralisée
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Configuration Centralisée

Exemple d’application
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Figure V-8 : Configuration matériel
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Résean FROFIBUS

Le réseau PROFIBUS (PROcess Field BUS) est un réseau multi maitre, congu pour le

niveau cellule et terrain, il permet la transmission de petits volumes de données entre un
nombre restreint de correspondant.

En fonction des besoins spécifique & chaque installation, il existe plusieurs protocoles
PROFIBUS, ils peuvent étre exploités simultanément sur un méme bus a condition qu'ils
utilisent la méme méthode d’accés.

Ce geme de réseaux peut avoir pour support de transmission la fibre optique, le cable

électrique ou la structure panachée.
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Configuration de la Périphérie Décentralisée Maitre DP
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Configuration de la Périphérie Décentralisée Maitre DP
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Prise en compte des connexions pour PG/PC dans la configuration de
réseau
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Exemple d’application
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Application
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Application
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Application
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Application
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Configuration de la Périphérie Décentralisée (DP)

Application
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